Derivata di una funzione

e Data la funzione f:(a,b)— R,
La derivata di f in x( corrisponde a :

L f@) =

T—T() T — X

NOTAZIONE:
%(370) = ['(o) = fW(ao) = (D f)(xo)

e Data la funzione f:R" —sRF

La matrice che rappresenta il differenziale di f in X
prende il nome di matrice Jacobiana e viene indica, in
genere, con la lettera J = J(f)x,.

[elemento L;; della matrice jacobiana e la derivata
parziale della funzione f; rispetto alla variabile x ;.

(Xog+ he;) — f;(X
Li]’:hm fi( Xo 6]) fi(Xo)

h—0 h
NOTAZIONE:
FL(X0) = 9 £(Xo) = 35, £(X0) = D;()(Xo)




